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INTRODUGAO

O CD600PIus ¢ um controlador versatil e confiavel de
modulo Unico, capaz de controlar simultaneamente até 4
malhas de controles, com 8 PIDs e estratégias de controle
sofisticadas com mais de 120 blocos de fungéo.

O CD600PIus possui uma plataforma de hardware de
entradas e saidas bastante versatil. Em uma estacéo
simples, este controlador substitui até oito controladores
tradicionais e varios médulos condicionadores de sinal e
cabeamento. A alta confiabilidade do CD600 atribuiu-
Ihe grande confianca e reputacao de uma ampla faixa
de usudrios finais, milhares de unidades

do CD600 instaladas por todo mundo em basicamente
todos 0s segmentos industriais, da mais simples a mais
avancada malha de controle.

Projetado, desenvolvido e fabricado pela Smar, anos
de comprovada experiéncia em campo refletem-se neste
instrumento versatil e confiavel. Ele se caracteriza pela
simplicidade de uso e versatilidade de aplicacéo.

A programacéo da estratégia de controle pode ser feita
simplesmente conectando até 120 blocos de func¢éo
pré-programados.

O CD600Plus pode ser facilmente programado usando
o software CONF600PIus. Este software possui uma
interface grafica bastante amigavel.

O CD600PIus possui caracteristicas que o fazem o mais
avancado e potente controlador multi-loop do mercado.
Pode ser utilizado como mdédulo Unico ou como parte
de um sistema.

Por exemplo, um unico moédulo pode controlar uma
caldeira com trés niveis de controle: controle de
elemento de nivel, controle de limite cruzado de
combustédo e controle de fluxo de ar. O CD600PIus
substitui controladores de uma malha, controladores
de malha duais/cascata, controle de raz&o, controle de
bias, estacdes manuais, programadores de setpoint,
controladores de batelada, estacfes de visualizacao e
muitos outros instrumentos de painel e condicionadores
de sinal.

CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

Quatro malhas de controle independentes com até 8
funcoes PIDs;

Oito entradas analégicas, oito saidas analégicas, oito
entradas discretas e oito saldas discretas;

Painel padréo DIN de 72 x 144 mm com indicagéo
analdgica e digital em display alfanumérico de 8 digitos
de PV, SP e MV,

Fonte interna de 24 Vdc 200 mA para até 8 transmissores;

Mais de 120 blocos de fung¢ao disponiveis para a
programacé&o do usuario;

smar

v’ Borneiras destacaveis para facil manutencao;

v’ Facilidade de transferéncia de dados entre as redes de
estagcéo do operador e sistemas de controle através do OPC;

Porta de comunicacéo serial EIA-485 isolada;

Configuragéo através de PC;

Comprimento total de 25 cm.

N NN

Ajuste de opcdes de controle através do painel frontal,

Trabalha com 0 ENET-710 na comunicagdo CDBUS/ TCP.



INSTALAGAO

O CD600PIus possui menos de 25 cm de comprimento,
isto significa que ele pode ser instalado em um painel
de pequena profundidade. O frontal tem as dimensdes
padrédo DIN 43700 fazendo o CD600PIus simples de
montar e facil de ser colocado, substituindo controladores
velhos ou pneumaticos.

Este é caracterizado por uma fonte chaveada universal,
modelos AC e DC, que o faz leve, pequeno e apropriado
para uso em todo o mundo. Sinais de entrada e saida de
campo e de comunicacao sao transportados através de
conectores plug-in. A comunicagcao EIA-485 ¢é isolada.
As oito entradas discretas séo isoladas galvanicamente
de modo a evitar falhas.

Possui um watchdog interno e um relé para indicagéo
de falha . As saidas discretas possuem protecao térmi-
ca e protecéo de sobrecorrente. O CD600PIus possui
uma excelente protecdo contra EMI e ESD. Os resistores
Shunts de entrada em corrente e fusiveis de poténcia
sao externos, permitindo que eles sejam configurados
ou trocados sem abrir o controlador.

O CD600PIus fornece tensao suficiente para alimentar
até 8 transmissores. Como opcé&o, o médulo ISD600OP
fornece relés intermediarios para as saidas digitais.

Comunicacéo e Supervisdo OPC

Tambeém possui comunicagao EIA-485 j& integrada, n&o
requerendo placas adicionais, onde até 29 controladores
podem ser colocados em uma rede multidrop. Mesmo
que a comunicacéo falhe, o CD600PIus continua
funcionando como um controlador independente.

Também pode ser integrado com a maioria dos
softwares de visualizacdo do mercado através do OPC
Server. Assim, integrar softwares auxiliares, como auto-
tuning, conexdo com MS-Excel, estatisticas de controle
de processo e batelada é facil. A ICS2.0P, interface
conversora EIA-232 para EIA-485, ou qualquer outra
interface conversora pode ser utilizada para conectar

OPC Server

Tag Address

uma rede de CD600PIus a um PC e o ENET-710 pode
ser usado para conectar a rede CD600PIus a Ethernet.

Um sistema de controle moderno necessita mais do
que engenharia e operacao de software. Mais do
que aplicacdes nao flexiveis “fechadas” e dados
inacessiveis associados a outros controladores. Como
a Tecnologia de Informacéao esta desempenhando um
papel fundamental na industria de processo, o OPC é
a plataforma para se estabelecer.

O CDB600PIus OPC Server acessa controladores em uma
rede EIA-485. Multiplos clientes podem simultaneamente
acessar 0 servidor local em uma mesma estacdo ou
remotamente através da Ethernet. Isto possibilita dados
em tempo real serem compartilhados entre as estacoes,
eliminando inconsisténcias. Todas as informacdes
dos controladores ficam disponiveis para aplicacdes
clientes OPC.

O OPC é um padréo industrial de tecnologia cliente-servidor,
amplamente aceito para troca de valores de parametros
entre aplicagdes. O OPC elimina a necessidade de drivers
especificos para cada aplicagao IHM e abre uma ampla
e crescente selecdo de softwares auxiliares de uma vasta
matriz de fornecedores. Usando o OPC Server como
uma ponte, dados podem ser trocados com outros sub-
sistemas. A ferramenta de configuracéo automaticamente
gera a configuracao de comunicacao para o OPC Server.

Um bloco criado no CONF600PIus se torna disponivel
para aplicagdes clientes sem nenhuma configuracao extra
de drivers. A partir da aplicac&o cliente, simplesmente
use um cliqgue de mouse para mostrar um parametro.
Nao é preciso digitar novamente quaisquer tags,
eliminando problemas devido a erros de digitagdo. O
OPC proporciona um nivel incomum de integracao de
software e facil uso, com uma arquitetura completamente
aberta. Todos os parametros dos blocos podem ser
compartilhados através do sistema, assim néo € preciso
mapear variaveis através dos drivers.

HMI HMI
Cliente OPC Cliente OPC

€——> OPC Server e Device

&——> Cliente OPC e OPC Server
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HARDWARE

Painel Frontal chavear os modos Local/Remoto e Auto/Manual, ajustar setpoint,
O painel frontal possui duas barras graficas de 101 segmentos saidas e selecionar parametros internos, inclusive proporcao e
com altaresolugdo, uma ao lado da outra com cores diferentes, limites de alarmes. Parametros sdo escalados em unidades de
para diferenciar facilmente o SP e a PV. O painel frontal funciona engenharia e identificados por um mnemonico configuravel pelo
como um display de operacgao virtual com leds dedicados para usuario. A sintonia das malhas e confirmacéo de alarmes também
modos e alarmes para as 4 malhas de controle. E possivel podem ser feitas através do frontal.

Porta Tag

Display alfanumérico de 8 digitos

para uso geral Seletor do display

Monitoracéo Geral Seletor da malha

Atuacdo geral em Setpoint, relacéo,
parametros selecionados, etc.

Monitores da malha
- Indica n® da malha.
- Modo manual.
- Modo local.
- Alarmes Alto e Baixo.

Local/Remoto

Reconhecimento de Alarme

Barras Gréficas:
Setpoint

Auto/Manual

Varigvel de Processo —— Atuacao Manual

Saida
i i
DO
DISPLAY i
i
DE
CORRENTE
DE
TENSAO
PLACA AUXILIAR
8 ENTRADAS
ANALOGICAS [T 4 SAIDAS ANALOGICAS
= (4-20mA/0-20 mA)
ALIMENTAGAO PARA [~ 4 SAIDAS ANALOGICAS
ATE 8 TRANSMISSORES = (1-5V/0-5V)

6 ENTRADAS

DIGITAIS n “FALHA”
2 ENTRADAS DIGITAIS

HIGH SPEED PULSE .
o.c. 8 SAIDAS
DRIVER DIGITAIS
FONTE DE
ALIMENTACAO
w
Q -
M g COMUNICAGAO
ALIMENTAGAO ] [ g SERIAL EIA-485
e
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FIRMWARE

O CD600PIus possui muito mais pontos de entrada e saida
que os controladores de uma malha normal, possibilitando
ndo somente quatro malhas, mas malhas que tenham varias
variaveis auxiliares e necessitem de l6gica sofisticada de
intertravamento. Estas sdo as malhas que ndo podem ser
controladas por controladores de malha simples. Estas
entradas e saidas consistem de:

8 E.A: Corrente ou tensdo: 4-20 mA / 1-5V / 0-20 mA / 0-5
V. 8 E.D: 2 das quais podem ter freqléncias de até 10 KHz.
8S.A:4em corrente 4-20mA/0-20 mA, 4 emtensdo 1-5V/0-5V.
8 S.D: Coletor aberto.

Indicacéo de falha: relé.

E ideal para controle regulatério continuo ou em saida step,
mas também pode realizar I6gica discreta Booleana e pode
participar de aplicagdes de batelada.

O CD600Plus é um controlador de estagdo unica com o
poder de um “micro DCS”. Quando um controlador de malha
comum ndo possuir a capacidade, quando um DCS for sub
utilizado e um PLC néo for adequado, o CD600PIus € ideal
para a fungéo.

Biblioteca de Blocos de Funcao

A ampla biblioteca de blocos de fungéo facilita a elaboragéo
de estratégias de controle simples, como também sofisticadas.
Isto faz o CD600PIus um instrumento multifuncao e que pode
fazer entre outras coisas:

« Controle regulatério continuo, controle PID Step, proporcao,
tracking, override, etc;

» Logica discreta: l6gica booleana, temporizag&o, controle
liga / desliga;

« Controle de batelada: PID, I6gica, geracdo de rampa de
setpoint, temporizacéo, totalizacao;

* Célculo de vazao: Compensacao, Totalizagdo de batelada
e batelada acumulativa;

» Condicionamento de sinal: Selec&o, chaveamento, limites
dinamico e fixo, alarmes, linearizacao, filtros compensacéo
dinamica, sample / hold, calculos, etc.

Controladores de malha simples lidam basicamente com
controle PID simples e ndo séo utilizados para l6gicas
sofisticadas.

Processos complicados podem ser gerenciados com
controle de intervalo, ganhos né&o lineares e programados,
bem como amostragem. No passado, as malhas de
controle em cascata e de propor¢cdes necessitavam de
varios controladores e condicionadores de sinal auxiliares.
O CD600PIus possui oito PIDs e confortavelmente gerencia
quatro malhas em cascata e muitas outras fungdes ao
mesmo tempo.

A versatil linguagem de blocos de funcédo permite a
implementacdo de estratégias de controle limitadas apenas
pela sua imaginacdo. O CD600PIlus permite um amplo
grau de liberdade de configuragdo e personalizacdo para
as necessidades do processo. Transferéncia bumpless e
sem oscilagdo, protecdo contra reset windup, seguranca e
condic¢@es de reinicio sdo gerenciadas internamente.
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BLOCOS FUNCIONAIS DE CONTROLE

FO1-ENTRADA ANALOGICA (Al) F02 - SAIDA DE CORRENTE (CO) FO03 - SAIDA DE TENSAO (VO)
BLK 001/002/003/004/005:006:007/008 BLK 009/010/011,012 BLK 013/014/015/016
s N
BORNES BURNOUT _ i 15315/7/9
1/2 FILTRO 11/13/15 GERADOR
3/4 DIGITAL N ?gﬁ?@o COPIEKEI:NH: 37/36/35/34 CALIBRAGO GrR[/)\g)OR g;;
Z)}-CALIBR — TENSAO
2/4 le J
40/39
777777777777 17/18/19/20
0 i i DESVIO .
t 100 %
N\ J
FO09 - PID AVANGADO (APID) F10 - PID SIMPLES (PID) F11 - CONTROLADOR STEP (STEP)
BLK 039/040/041/042 BLK 043/044/045/046 BLK 047/048/049/050
s B s N s N
LOOPS @ SP PID ) 4749 sp
PV PID 51/53 AMV 0. CHI ON 59/61
B 1.PD Bl PID 41‘)"’"7 """ D ssjes
SP 2 CURVA 1 SAMPLING o I s5/s6 S STEP
DE\\; > ° L P | oNoFF
out | B8 GULTIVA | i .
% |canHO ALARML 4850 < o ABFRTA | | -OFEy) eve2
BT TEMPORIZADO [ 5oing - rechana 64/66
:
TRACK B, i
FEEDBACK I
L TRACK FB ) L ) L L ; )
BJ ©J
F16 - COMPENSACAO DE PRESSAO E TEMPERATURA (PTC) F17 - POLINOMIO (POL) F18 - TOTALIZACAO ANALGGICA (TOT)
BLK 063/064 BLK 065/066 PLIN0G7/065/059/070
r ~ B ( R
@ p 7 FO) A-B
/80 'MFL
B [ st/s2 @ TG Adt
@t chsq-a \/ —E’ 'WKBM: F1) Ky(AB) K4(A-B+K(A-B)Z+K (A-B)+K+C
@ Al :] 83/85
87/89
o uagea 0/ A+BTCT? F2) KeA+KB+K C+Ko -
K G 4 DIGITOS + 84/86
o o D &
CLEAR
\ J J O ~
F26 - SELETOR DE MAIOR E MENOR (H/L) F25 - TEMPORIZADOR (TMR) F29 -R‘SVELE':'OR DE ENTRADA (ISEL)
BLK 093/094/095/096 < 103/104/105;106
BLK 091/092
s N P ~ s ™
b—  ENTRADA
MAIOR | 139,141 s R @
143;145
) 0g_ CH1 237,238
> 1 37728
. S, @ 2— et D) 137138 1 ]’ 239240
gt Fteiet L osaipa @
MENOR
140,142 1
< 144;146 a2 e
H > et
i INVERSCR ) S
& o L ) N\ o Y,
FO6 - FRONTAL DO CONTROLADOR (FV) FO7 - CHAVE LOCAL/REMOTO (L/R) F08 - ESTAGAO AUTO MANUAL (A/M)
BLK 027/028/029/030 BLK 031/032/033/034 BLK 035/036/037/038
FRONTAL e, ) ( .
PN
5 CH3
C] o B! Liviie
LIMITE DE o
@ VELOCIDADE| 1 225/226 171 | VELOC. D igﬁ;
— 227/228 i
D — B i
E @ :
3 ) aes |
sp B pvB mv 35/37 : ) 402
CONTADOR 4/8 DIGITOS f REGISTRO) D) 32/34 : 44/46
@ | PISCA A BARRA 36/38 i
N ; J \ N
| () ©J
F31 - CURVA DE LINEARIZAGAO (PNT) F32 - VISUALIZAGAO GERAL (GV) F33 - CONSTANTES (K)
BLK 109/110/111/112/113/114;115/116 BLK 117 BLK 118
r N s N s N
GERAL
X Y K02 152
K03 153
Al K04 154
K05 155
: G L e
B K07 157
K08 158
K09 159
K10 160
L J \_ J k J
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F04-ENTRADA DIGITAL (DI)
BLK 017/018
P

F05 - SAIDA DIGITAL (DO)

BLK 019/020/021:022/023:024/025/026

~
3-24V 0 o
ouABERTO | o=
13114@)-~{ (NIVELALTO) . P BRI
0-1.7V \ !
OuFECHADO | t-=[>o--o-i
(NIVEL BAIXO)
N J
F12 - MULT-DIV-SOM-SUB (ARTH) F13 - RAIZ QUADRADA (SQR)
BLK 051,052/053/054/055/056 BLK 057/058
e 0 e 0
67/68/69
Al Doz @ ) 7374
B G1+ A+ (B+BIAS 1)
o 4G2+D+BIAS3
(C +BIAS 2)
o
& J & J
F20 - COMPARADOR DE BATELADAS (BAT) F22 - ALARME DUPLO (ALM)
BLK 073,074
- BLK 077/078/079;080
( N r N
Al
@ TEMPO [T mjee/0s A 111,113
CICLO B1 C 115117
< BAT 1o D 1oos g
TOT
B o sm0}——<omr - ovios @ 2
BREIN
LIMPA INICIA
~ © ) ~ L J
F30 - SELETOR DE SAIDA (OSEL)
BLK 107,108
e 0
[) 147/149
cH1 o
] AR
[) 148150
& J
&)
F21 - GERADOR DE SETPOINT (SPG) F27 - SELETOR INTERNO/EXTERNO (SSEL)
BLK 075/076 BLK 097/098
( 0 s 0
(A pesvio 0a CURVARN
HLJ /" 21 rorros @ ot [) 231,232
PAUSA ! DsP '
e 4 T—ﬁ[} 209/230 N—
E {REGISTRO} @ DSP 1Al rreaero
PROGRAMADOR ]
DaTEMPO TERvinG | 1811
L PAUSA  !RESET ) L )
] )}
COMUNICACAO
BLK 119:120/121
s N
D
F34 - 119 - SCAN (SCN) .
F35 - 120 - SCAN / ATUAGAO PID (PRM)
F36 - 121 - ATUAGAO (ATU)
% B

F19-ENTRADA P/ TOTALIZAGAO DE PULSOS (P/DI)

BLK 071/072

ENTRADA DIGITAL O

1/12@)

@
pu
(B
LIMPA
@)

F14 - LINEARIZACAO (LIN)

F37 - ENTRADA DIGITAL COM CONTROLE
DE TEMPORIZAGAO
BLK 122/123/124/125

1711173
32/31 1751177

3029

HIGH LEVEL
5-40V

OPEN CONTACT

172/174
176/178

F15 - DERIVATIVO/LEAD-LAG (LL)

BLK 059/060 BLK 061/062
( ) ( N
CURVAn
SAIDA
@ 75/76
D TS 1e1,s
147s 1+7Ts D 7778
ENTRADA
g J \ J

F23 - LIMITADOR COM ALARME (LIMT)
BLK 081/082,083/084

F24 - LOGICA DE 3 ENTRADAS (LOG)

BLK 085/086/087/088/089/090
r

> B
119/122
i 125/128
P 131/132/133
@ " GyB+BH ~{B134/135/135
GUB+BL ALARME_— 120/123
LIMITACAO | 126/129
t
ALARME [ 121/124
VELOCIDADE [— 127/130
N
F28 - ATUADOR DE REGISTRO (ADJ)
BLK 099/100/101/102
s N
) 233234
235/236
DSP
2] reeciso
]
N J
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FERRAMENTAS DE PROGRAMAGAO E DIAGNOSTICO

As ferramentas de programacao possibilitam a construgéo
de estratégias de controle offline e parametrizagao online,
calibragao, sintonia, solu¢cao de problemas e monitoragéo
em um unico aplicativo. Configuragéo offline permite criar
a aplicacéo antes mesmo da instalagdo do controlador,
simplificando a engenharia e adiantando a execugdo do
projeto. Monitoramento online, sintonia, parametrizagéo,
diagndsticos e calibragdo simplificam o tempo de partida
de uma planta.

Software de Configuracdo CONF600PIus
O CONF600PIus é um software de programacéo de estratégia
de controle que possui interface grafica de facil utilizagao.

Este software armazena as configuracées em disco, imprime
diagramas de blocos funcionais de estratégias de controle,
e listagem de parametros da configuracédo, e comunica-se
com o CD600 e CD600PIus.

O CONF600PIus funciona no sistema operacional Windows, o
qual é uma poderosa base para a arquitetura de informagéo
para os sistemas de controle atuais. O Windows ¢é de fato
0 padréo para workstations. O CONF600PIus aproveita ao
maximo o sistema operacional Windows, incluindo gréficos,
mouse, uma grande quantidade de fontes e impressao, etc.

A configuracao de uma malha de controle é feita graficamente,
através de diagramas similares aos ISA P&l, possibilitando
que o usuario faciimente implemente e visualize a estratégia
de controle. A insergéo e ligac&do dos blocos sdo simples
operagdes de clique de mouse. Vocé consegue rapidamente
montar a estratégia de controle que precisa.

Controladores em Multidrop sdo nomeados por tags para facil
identificacdo. Projetos séo faceis de imprimir e serem salvos
em disco, tornando-os de facil manutencao e documentacao.

O processo de documentacéo € tradicionalmete uma tarefa
complicada em engenharia. Para organizar toda a documentagéo
de engenharia, ou documentar via software de terceiros, consome
muito tempo e esta sujeito a erros. O software CONF600PIus
possui capacidade de documentacédo. A documentacéo € gerada
automaticamente, pronto para impressdo a qualquer momento.

A documentacao inclui graficos e lista de parametros gerados
automaticamente, de facil manuseio durante a verificagéo.
Telas também podem ser faciimente capturadas e usadas
na documentacao.

O download da configuragéo para o CD600PIus € feito em
menos de 2 segundos.
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Os blocos de fungéo podem ser monitorados em tempo real
e seus parametros podem ser editados on-line, tornando a
otimizac&o da estratégica de controle e solug&o de problemas
muito facil. O uso do CONF600PIus praticamente elimina a
necessidade de consultas ao manual, pois a maioria das
informacdes de bloco é mostrada na tela. A otimizacéo da
configuracao se torna mais rapida e simples.

L SMAR-4LP - Canf600 Plus

DR &R EEE -

ARRNOEN/ HE &

B01 [ U (]I ———

109 1. L0OP-001 [ Loop 2. LOOP002]_Loop 3 LOOP-003 | _Loop & LOOP004] Loop G SMARD03

PR s SIMAr Laboratories Corp. X:383, Vi 574

E possivel fazer o upload de configuracdo do CD600 e
CD600PIus. Os blocos funcionais podem ser visualizados
em tempo real e seus parametros podem ser editados
on-line. Isto torna a resolucéo de problemas, otimizacéo e
sintonia mais faceis.

Gréficos e textos explanatérios podem ser incluidos, tais
como blocos desenhados e anotagdes. Cores para linhas
e blocos definidas pelo usuario para facil diferenciacéo.
Os Blocos podem ser movidos e arranjados para melhor
visualizacdo. A insercéo e ligagao de blocos sdo operacdes
simples de apontar e clicar. Entradas de blocos que ja
estdo sendo usadas sdo claramente marcadas, a fim de se
evitar conexdo dupla. Ligacdo “quebrada”, jump ou entre
loops possui identificacdo automatica da malha e do bloco
que o link esta relacionado. Zoom Multi-nivel, que facilita a
visualizacdo de terminais de saida dos blocos funcionais
(nimeros) e terminais de entrada (caracteres). E simples
selecionar opcdes de blocos, fazer ajustes e verificar links
de blocos. O software permite entrada de dados validas e
checa cada dado do usuario a fim de evitar configura¢ées
ilegais. A configuracéo ¢ validada antes do download para
assegurar que esta livre de problemas.



Function Block

| BLK-033 - 4PID - Advanced PID

Cancel |
Parameters
LINK CONF ADJ
Patam | Value Param Valie A | Paam Vale A
A 225 CACT 0 (akp 03
ug 2 oYe 0 - AT 10
uc o CETY 0 ATd 0
u o CBND O 4B4 0 1
UE 0 CSGA O AMD 0
rsaMm 0 Mlaton 0 »

No help online sdo mostrados os diagramas detalhados das
funcdes internas dos blocos, quando estamos ligando e
configurando parametros. O help também possui informagdes

sobre ranges validos e op¢des para cada parametro.

No modo de listagem, a sequéncia de execuc¢do do bloco
funcional pode ser alterada para otimizar a performance e
assegurar a sequéncia correta de légicas.

i

DR 8RR XBE -~ - ODAFAREe EBE <= 11

&

= LOOP-001

» Usando Linearizagéo PNT108 Usa Curva do PNT 110
e
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e @R SMar Lasveratories Corp.

RO o] ([ ] —
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C-) 9
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v 13
notor w
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e a7
LY z

5 oo 19

s 00 @
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+sana0,v; 120.00

Monitora Bloco 2lx
BLK-027 - FY - Frort View
Ca
A=5003%
B=48.03%(B
C=12.03%(C
c = 12.03% (0}
E=NL [E
F-NL [F
5P [ e
G=NL @ (COUNTER 48 DIGITS
+ BARGRAPH
FLasHI
\ ]
HUTH]
| CONE Paiémelizs | ADJ Parametios
Descigan -
Mrembnico de 3 caracteres para SP
0% para SP emn uridadies de engenharia: 10000 2 10000z,
100% para SP em uridades de engerharia: 10000 & 10000u.e
Mnembnico de 3 carasteres para PY
0% para P em uridades de engenharia: 10000 2 10000z,
100% para PV em unidades de engerharia: -10000  10000u.e
Mnembnico de 3 caracteres para D
0% para D em unidades de engenharis: 10000 & 10000u.e
Ofine Dowrload Fechar |
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FERRAMENTAS DE PROGRAMAGAO E DIAGNOSTICO

Fonte de Alimentacéo

24 Vdc, 85-264 Vac 47-65 Hz
Consumo Méaximo: 18 VA(ac)/12 W(dc)

N¢ de malhas controladas 4 Malhas simples ou complexas com até 8 PIDs
1a5Vdcou0ab5Vdc, comimpedancia de entrada de 1 MOhm.
Entradas Analdgicas 8 4 220 mA ou 0 a 20 mA, com resistores shunt de 250 Ohm (removiveis).
Precisdo na conversédo: 0,010 V
Contato Aberto: minimo de 50 kOhm ou contato fechado de 3 a 24 Vdc: 200 Ohm
Entradas Digitais 8 maximo ou 0 a 1,7 Vdc maximo. 2 entradas podem ser usadas para frequéncia,
de 0 Hz a 10 kHz
Saidas Analégicas 8 4-4220mA ou0a20mA, com cargamaxima de 750 Ohm. Resolugéo: +0,050 mA
9 4-1abVdcou0abVdc, com carga minima de 1500 Ohm. Resolugéo: +0,015 V
Saidas Digitais 8 Transistor coletor aberto, 30 Vdc, 400 mA maximo com carga resistiva
Fonte Auxiliar 1 24 Vdc, 200 mA méaximo para até 8 transmissores de campo
2 Bargraph de 101 elementos de LEDs para Setpoint e variavel de processo
Controle e Indicacdo do Painel Frontal 1 Bgrgraph de 41 glgmentos d,e'LEDs para indicacéo de saida
1 Display alfanumérico de 8 digitos
23 | Elementos de LEDs indicando alarme e status
9 Teclas de funcéo para monitoramento de malhas

Tempo do Ciclo de Processamento

Ajustavel (100 - 250 ms)

Porta de Comunicacgéo Serial

EIA-485 (isolado)
TCP/IP usando ENET-710
OPC Server disponivel

Definicdo de Configuracao

Blocos de fungao interligados por software (programagéo livre) ou configuracées
de controle pré-programadas

Entrada de Configuragéo

Terminal Portatil ou PC

Condicao de Instalagéo

Ambiente: 0 a 60 °C, 5 a 90% RH

Dimensoes 2.834 x 5.669 x 10.724 (polegadas) / 72 x 144 x 272,4 (mm) DIN 43700
Peso 1,6 kg
Protecéo IP 20
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CODIGO DE PEDIDO

MODELO

CD600PIus CONTROLADOR DIGITAL - Multi-Loop

COD. Voltage

85 a 264 Vac /50 - 60 Hz
24 Vdc

MODELO TIPICO

A

D

|

|
cosursl 4|
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