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—CD()OO— INTRODUCAO

O CD600 é um poderoso controlador digital de processos, capaz
de controlar simultaneamente até 4 malhas de controle, com até 8
blocos PID e mais de 120 blocos de controle avancado.

Projetado, desenvolvido e fabricado pela SMAR, pioneira e lider
na fabricagdo de controladores digitais, o CD600 relne toda a
experiéncia e conhecimento adquiridos num equipamento poderoso,
versétil, confiavel e de facil operacao.

A programacao ¢€ feita ou pela livre combinagéo de mais de 120
blocos de controle avancado, ou pela selecdo de uma
configuracao, pré-programada dentre as varias disponivels.

Para programa-lo pode se utilizar o versatil terminal portatil ou o
CONF600, um software que pode ser instalado em microcomputador
PC ou compativel, proporcionando uma interface grafica de facil
utilizacao.

O CD600 reune caracteristicas técnicas que o tornam um dos mais
avancados e poderosos controladores multi-loop disponiveis no
mercado mundial.

Uma Unica unidade é por exemplo, capaz de controlar sozinha
toda uma caldeira incluindo controles de nivel a trés elementos,
combustédo com limites cruzados e tiragem.

<\

Até 4 malhas de controle independentes com Inimeras configuragcGes pré-programadas incluindo
até 8 PIDs. controle cascata, relagéo, antecipativo, split range, nivel de
caldeira a 3 elementos, coluna de destilagdo e muitas outras.

8 entradas analdgicas, 4 entradas digitais, 8 ] ) )
Comunicacgéo serial EIA-485 incorporada.

saidas analogicas e 8 saidas digitais.

Estacdo de backup incorporada para ambas

as saidas analdgicas e digitais.

Painel frontal 72 X 144mm com indicacéo digital e
ananogicadas variaveis de processo e de controle.
Display digital alfanumérico de 8 digitos no painel frontal.

Integravel com sistemas supervisorios e SDCDs.
Compativel com o sistema SMARCON 2.0.
Configuragéo via PC ou Terminal Portatil.

ANENENENEN

Ajustes das acfes de controle pelo frontal.

Estacado Integrada de alarme.

Fonte de alimentagdo 24Vdc, 160mA para até 8
transmissores.
Tecnologia SMD (Montagem em superficie).

NS N N N N SR RN

Mais de 120 blocos de controle avangado disponiveis
para livre configuracdo

smar 16|



PAINEL FRONTAL _GD600_

Porta Tag

Display alfanumérico de 8 digitos

para uso geral Seletor do display

Monitoragéo Geral Seletor da malha

Atuacédo geral em SetPoint relacéo,
parametros selecionados, etc.

Monitores da molha
- Indica n° da malha.

Local/Remoto
- Modo manual.
- Modo local. .
- Alarmes Alto e Baixo. Reconhecimento de Alarme

Auto/Manual
Barras Graficas: Setpoint

Variavel de Processo Atuacdo Manual

Saida
ESTACAO DE BACKUP (OPCIONAL) / PLACA AUXILIAR
‘ GERADOR | | . )
MODO DE TRANSFERENCIA DE 4SAIDAS ANALOGICAS
%7 TTTT CORRENTE RAVPA (4-20mA/0-20mA)
RAMPA SELECAO
[11f 4 A A ' '
4 SAIDAS ANALOGICAS
%47 / (1-5V/0-5V)
e }
. 4
eV e / VOTER . Ry Y BSAIDASDIGITAIS
%H o TITT, 7
FLLLL

PLACA PRINCIPAL ALIMENTAGAO

ALIMENTAGAO PARA
8 TRANSMISSORES
[ ALIMENTAGAO
8ENTRADAS ANALOGICAS
i
PAINEL FRONTAL
2ENTRADAS DIGITAIS
2DIGITAL INPUTS/ (CONTRO! R
DE DISPLAY
HIGH SPEED PULSE INTERFACE INTERFACE
L
PPV MV R

COMUNICAGAO TERMINAL
SERIAL EIA-485 PORTATIL
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_GD600_ BLOCOS FUNCIONAIS DE CONTROLE

BORNES LOOPS

FO1 - ENTRADA ANALOGICA (Al) F10 - PID SIMPLES (PID) F16 - COMPENSACAO DE PRESSAO E TEMPERATURA (PTC)
BLK 001/002/003/004/005/006/007/008 BLK 043/044/045/046 BLK 063/064
BURNOUT 1/3/5/7/9 sP
—-— G D firrais @ e
16A/ 15A DIGHTAL | roaCH OCHZJ 2/4/6/8/10 (ER= PLD [ 79580
1 12/14/16 PID 56/56 ssq-a /B K
18/ 2? . J IPD D 5758 B oAsG=Q T AP+BT+C
38/4B i (h:
5 Qe A+BT+CT,?
CURVAN Ca  ueaesa O/ %
0
~ TRACK FB O o
1
)
F02 - SAIDA DE CORRENTE (CO) F09 - PID AVANGADO (APID) F17 - POLINOMIO (POL)
BLK 009/010/011/012 BLK 039/040/041/042 BLK 065/066
GERADOR @ o no ggg
CORRENTE SP + CURVA SAMPLING 7 N 5
Sl CURVA D F1) Ky(A-B) +Kq(A-B)2+KH(A-B)24K,(AB)+K+C
FEEDBACK eV ’ @]
= out X |eANHO ALARME 48/50 F2) KaA+KoB+K C+K,
+ @W' TEMPORIZADO |10 52/54 SRR
o [ 17/18/19/20 @
(DI-EEEDBACK
TRACK FB
E
F03 - SAIDA DE TENSAO (VO) F11- CONTROLADOR STEP (STEP) F12 - MULT-DIV-SOM-SUB (ARTH)
BLK 013/014/015/016 BLK 047/048/049/050 BLK 051/052/053/054/055/056
AMV 0 CH1 __ON 59/61
@ CALIBRAGAO CERE R 7) IR @ ; D) eales I 676869
’ TENSAO LA ! STEP A 70/71/72
[I— : G1+ A (B+BIAS 1
’ t | onjorr o SEESY o beBiass
SOLTIvMA | (C +BIAS 2)
o ABERTA | - o
* FECHADA| | ol
100 % i
MANUAL !
G g
F04 - ENTRADA DIGITAL (DI) F15 - DERIVATIVO/LEAD-LAG (LL) F26 - SELETOR DE MAIOR E MENOR (H/L)
BLK 017/018 BLK 061/062 BLK 093/094/095/096
MAIOR
139/141
3-24v @ @ ) aanias
ou ABERTO P PR S T,8 1+ 7,8
MB@W (NIVELALTO) |} 1¢ == @A I Y ) 7778
128 0-1.7V ' : 1+Ts 1+Ts (B} SELETOR
0uFECHADO | tomee So-mooc
(NIVEL BAIXO) MENOR
@ ) 140142
144/146
! INVERSOR
)
F19 - ENTRADA PARA TOTALIZACAO DE PULSOS (P/DI) F14 - LINEARIZACAO (LIN) F23 - LIMITADOR COM ALARME (LIMT)
BLK 071/072 BLK 059/060 BLK 081/082/083/084
o ENTRADA DIGITAL 'o\911 7777777777 D ouss SUEAT
y ; o o2z
1) 92/96 @ =Ll [ 75/76 —_— 125/128
.
) g3je7 @b | |7 = ) 120/123
ENTHADA ==fp= 1 126/129
DENSIDADE
@ﬂ [) 94/98 E ALARME_ 121/124
(8] VELOCIDADE [~ 127/130
LIMPA
(9]
FO5 - SAIDA DIGITAL (DO) F13 - RAIZ QUADRADA (SQR) F22 - ALARME DUPLO (ALM)
BLK 019/020/021/022/023/024/025/026 BLK 057/058 BLK 077/078/079/080
BA/5A BANO 111/113
() 4NBA @ S D 15117
13B/14B @A [ 7374
158/168 E RSB
BAIXO
0 1121114
@ DAUL;EO B 116/118
23/24
) 25/26 B———{ Re2+D |
27/28
29/30




=(D600~=

FRO GERA

F18 - TOTALIZACAO ANALOGICA (TOT) F06 - FRONTAL DO CONTROLADOR (FV) F31 - CURVA DE LINEARIZAGAO (PNT)
BLK 067/068/069/070 BLK 027/028/029/030 BLK 109/110/111/112/113/114/115/116
DsP)
" @ I
MFL
@ [ c
L
Alj- 8385
D 7m0 E U
4 DIGITOS + F
! 84/86 sp @ PvE My
1) ge/00 CONTADOR 4/8 DIGITOS !
G—— {PISCA A BARRA
CLEAR i
B8] L)
F20 - COMPARADOR DE BATELADAS (BAT) F07 - CHAVE LOCAL/REMOTO (L/R) F32 - V|SUAL|ZAGAO GERAL (GV)
BLK 073/074 BLK 031/032/033/034 BLK 117
N L
(Al EvPe {) 99/103
CICLO o R i
AL_| LIMITE DE ey 0-R CH2
4’ ”””” ) 1007104 B e oConoe S ) 2250226 A
@l T T 22722 C [_ooooo000] (, [osP
El BAT 2>+ 22 101/105 §--DSP REMOTES a1 D
: . 35/37
) 102/106 ',-,QQ,A,L,,j gggg
LIMPA INICIA 3
0] cJ
F25 - TEMPORIZADOR (TMR) F08 - ESTACAO AUTO MANUAL (A/M) F33 - CONSTANTES (K)
BLK 091/092 BLK 035/036/037/038 BLK 118
| ENTRADA i
Bl Ko1 151
st 43 K02 152
A—%d LmITE o3 153
5 et ‘ 39/41 K04 154
2 [) 187/138 L D 43;45 KgS 155
ol e T et o ; K06 156
B : K07, 157
o e : K08 158
4 i D e Koo 159
5 et 3 K10 160
©
F24 - LOGICA DE 3 ENTRADAS (LOG) F21 - GERADOR DE SETPOINT (SPG) COMUNlCAcAO
BLK 085/086/087/088/089/090 BLK 075/076 BLK 119/120/121
+
% L
(B> pesvio 04 CURVAD Bly 1077100 F34 - 119 - SCAN (SCN) .
| t :
131/132/133 i _
-8 134/135/136 L N ) t ) 2297230 F35 - 120 - SCAN / ATUACAO PID (PRM)
; v
E— PR%@R [v] PSP F36 - 121 - ATUAGAO (ATU) :
; ETEVPO | egiiic | 109/110 % B
{ PAUSA { RESET
T OJ
F29 - SELETOR DE ENTRADA (ISEL) F27 - SELETOR INTERNO/EXTERNO (SSEL)
BLK 108/104/105/106 BLK 097/098

A 0
@ @A ot []) 231/232
0l GCH1 7
) 237/288 DSP

239/240 :

|
| REGISTRO
§ ]
© ©
F30 - SELETOR DE SAIDA (OSEL) F28 - ATUADOR DE REGISTRO (ADJ)
BLK 107/108 BLK 099/100/101/102
[ 147/149 ) 289/234

235/236
CH1 0

7 i
gj 148/150 [A]
&

REGISTRO




PROGRAMAGCAO

86/29/98 JJ|_08:49:22 CONF68@ 1, B6 SMar_INTERNATIONAL CORFORATION 1 - O CONF600 é um sistema
baseado em microcomputador
IBM PC ou compativel, que
oferece recursos graficos e
interface homem maquina de
facil operacdo. Sua utilizagao
possibilita armazenamento da
configuracdo em disco rigido/
flexivel, hardcopy e listagem dos
paradmetras da configuracéao,
comunicacdo com CD600 e
Terminal Portatil.

PROGRAMMING DOUNLOAD

UTILITY

Serial Number: 8981-95

B6/29-98 A58:41:51 CONF6B@ 1.06 Sar THNTERNATIONAL CORFORATION
2 - A configuracéo da malha de ORI
controle é feita dg modo graf!co
na forma de um diagrama similar
a norma ISA, permitindo ao w
usuario visualizar e implementar
facilmente a estratégia de
controle. O carregamento da
configuragdo no CD600 é feito
em menos de 2 segundos.

Serial Nunber: AA81-95

GGt INTERNATIONAL CORPORATION 3 - A alteracao dos parametros é
feita ON-LINE. As entradas e
saidas de cada bloco podem ser
monitoridas simultaneamente. A
utilizagcdo do CONF600 torna
praticamente dispensavel a

COHRILE: B SR [EEGIBES] rvanced PID controller
HH: i I —
TAG LOOF 1 || |SSEEEE

| DEUIATION) K consulta ao manual, ja que a maior
OUT ALARM parte das informacdes do bloco é
— mostrada natela.
I A depuracéo da configuracéo fica
LA CACT Akp 8.3 muito mais rapida e facil.

LIB CTYP ATr 18,
LIC CETY ATd B,
LID CEND B, ABIA B,
LIE 40 CSGA @, AMXD B,
csAn @, ATOD B.
T ¥ ¢+ 2 7 ¥ 4 & T ¥ ¢+ 2

Serial Number: 8081-95




ESPECIFICACOES TECNICAS

Alimentacao

24Vdc
110/127/220/240 Vac - 60/50 Hz

Loops Monitorados 4 | Loops simples ou complexos com até 8PIDs
Entradas Analdgicas 8 | 1a5Vdcou0abVdc, comimpedancia de entrada de 1 MQ
4 a 20 mAdc ou 0 a 20 mAdc, com resistores shunt de 25022 (plug-in)
Precisao de conversao: + 0,010V
Entradas Digitais 4 | Nivel Logico “0”: contato fechado c/ resisténcia maxima de 200 Q ou tensdo de 0 a 1,7 Vdc
Nivel Légico “1”: contato fechado c/ resisténcia minima de10 Q ou tenséo de 3 a 24 Vdc
2 entradas podem ser usadas para frequéncia, de 0 Hz a 10 kHz
Saidas Analdgicas 8 | 4 saidas de 4 a 20 mAdc ou 0 a 20 mAdc, ¢/ carga maxima de 750Q2
Precisdo: +0,050 mA
4 saidasde 1a5Vdcou0ab5Vdc, c/ carga minima de 1500Q
Precisdo: + 0,015V
Saidas Digitais 8 | Coletor aberto (Vce max. =45 Vdc, Ice max. = 100 mA)
Fonte Interna para Alimentacao 1 | 24 Vdc, 160 mA méaximos p/ até 8 transmissores
de Transmissores
Controle e Indicacao 2 | Barras graficas de 101 leds p/ indicag&o do Setpoint e da Varidvel de Processo
do Painel Frontal 1 | Barragraficade 41 leds p/ indicacéo da saida de processo (mV)
1 | Display alfanumérico de 8 digitos p/ indicagdes em geral.
23 | Leds p/ indicacéo de “estado”, alarmes e monitoracéo de loop
9 | Teclas funcionais
Tempo de Ciclo Ajustavel (100 - 250 ms)
Comunicacao Serial 1 | EIA-485
Definicao de Configuragdo Blocos funcionais interligados por software (programacao livre) ou configuragdes
de controle pré-programadas
Interface p/ Entrada de Configuracao Terminal Portatil Smar ou micro IBM PC AT ou compativel.
Estacdo de Backup 1 | Permite Backup p/ as 4 saidas analégicas de corrente e para as 4 saidas digitais

S&o selecionaveis os modos:
Valor pré-ajustado ou ultimo valor

Condicéo de Instalagédo

Ambiente: 0 a 43°C, 20 a 90% RH

Consumo Maximo: basico 12,5 VA (ac)/10 W (dc)
backup 10 VA (ac)/8 W (dc)

Cada transmissor alimentado: 0,7 VA (ac)/0,5 W (dc)

Dimensdes

72 x 144 x 494 mm

Peso

AC Conjunto com Backup 4,12 Kg
Conjunto sem Backup 3,60 Kg
Conjunto com Backup 3,14 Kg

Conjunto sem Backup 2,83 Kg

DC
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—CD()OO— DIMENSOES

Dimensdes em mm (polegadas)
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CODIGO DE PEDIDO

CD600 CONTROLADOR DIGITAL - Multi-Loop

Voltagem

110 Vac / 50
127 Vac /50 - 60 Hz
220 Vac /50 - 60 Hz
24 Vde

240 Vac / 50

COD

Sem Backup
Com Backup
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